Obecna defornii metoda
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Priklad
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Vypoctovy model
g=5 kNm
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stupen pretvarné neurcitosti
urceni kodovych Cisel
urceni ulozeni prutu




Analyza prutd,
lokalni primarni vektor koncovych sil
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Analyza prut,
lokalni primarni vektor koncovych sil
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Analyza prut,
lokalni primarni vektor koncovych sil
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Analyza prut,
lokalni matice tuhosti prutu
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Analyza prut,

lokalni matice tuhosti prutu
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Analyza prutové soustavy,
matice tuhosti soustawy
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Analyza prutové soustavy,
primarni vektor soustavig

0 ziskdme lokalizaci globalnich primarnich vektoru
jednotlivych prutud (pro nosnik lokalni = globalni)
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ReSeni soustavy rovnic
Y KIr=F
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Vektor neznamych parameétgeformace

(pocet roven stupniigtvarné/neuitosti n,)
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Vektor uzloveho zatizerji | primarni vektor soustavy
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