
Zjednodušená    
deformační metoda

Řešení rámů 
s posuvnými styčníky
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Sekundární momenty a posouvající síly
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Obecná deformační metoda

Určení stupně přetvárné neurčitosti



vp ppktn −++= 23

t … počet monolitických styčníků

Stupeň přetvárné neurčitosti

k … počet kloubových styčníků

p … počet jednoduchých posuvných podepření 

pv … počet vnějších vazeb umístěných u styčníků 

přepočtených na jednonásobné vazby



Fiktivní vazby

momentová (brání pootočení)

silová (brání svislému posunu)

silová (brání horizontálnímu posunu)
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