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Vyuziti rozsirene reality

pro peroperacni navigaci v chirurgii

Jan Roman Fakultni nemocnice Ostrava
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VsSestranna pomoc pro operatéra — vidi ,,pod povrch®, dokaze predvidat.





https://www.youtube.com/watch?v=yXFxMrae0g8

Navigace

* Nezbytnost pro provedeni maximalné presného vykonu
« Mnoho variant s ruznou presnosti:

Optika Infra€ervené ¢i jiné zareni Analyza obrazu
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Momentalné presnost 0,8-2,7 mm v zavislosti na metode



Vyhody

« Peroperacni navigace — vyssi presnost, rychlost — lepsi operacni vysledky
* VySSi bezpecCnost — nizSi morbidita a mortalita — kratsi hospitalizace
 Ekonomicka vyhoda (osobni naklady, hospitalizacni naklady, IT naklady)

* Moderni, rozvijejici se obor na pomezi mediciny a informacnich technologii

Dlouhodobym cilem je vytvoreni solidni platformy pro klinické nasazeni rozSirené
reality v bézne chirurgické praxi.




Dekuji za pozornost.

Kontakt:
Jan Roman

mail@janroman.cz
737 376 178
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