Linearni algebra s Matlabem — cviceni 6

Soustavy linearnich rovnic

Priklad 1.
1. Naimplementujte LDLT rozklad regularni symetrické matice podle nasledujiciho
pseudokddu. Na zac¢atku nastavte L=I, D=0 a nezapomerite oSetfit pfipad j=1.

for j = 1:n

fori=1:j-1
v(i) = L(j,1)d(s)
end
v(f) = A(J,7) = L(5, 1:j - 1)v(l:j = 1)
d(4) = v(y)
LG+ 1m,j) =
4 (A(7 + 1m, j) = L(7 + Lin, 135 = 1)u(1:5 — 1))/v(F)
en

2. Naimplementujte Choleského rozklad symetrické, pozitivné definitni matice:
R=A
fork=1tom
forj=k+1tom
Rjjom = Rjjm = B jom B/ R
Rk,k:m = Rk,k:m/ \/Ek:

Priklad 2.

1. Otestujte funkénost vami vytvorenych fesicl (v kombinaci s metodami pro dopfednou
a zpétnou substituci) na vhodnych soustavach (pouZijte napf. soustavu vygenerovanou
metodou siti).
Pro jistotu pfipomernime, Ze zname-li LU rozklad matice A, tzn. A=LU, m{Zeme soustavu
Ax=b resit jako LUx=b zavedenim substituce y=Ux. VyreSime tedy nejprve soustavu
Ly=b (dopfednou substituci), ndsledné vyresSime Ux=y (zpétnou substituci), ¢imz
ziskame reSeni puvodni soustavy. Podobné postupujeme i v pripadé dalsich rozkladu.

2. Na vhodnych maticich porovnejte ¢asy dekompozice pomoci LU, LDLT a Choleského
algoritmu.



